MACROVISIONAVKODARE

MV41

Ar en modul som arbetar intimt med TS61. Béde MV 41 och TS61 utgor tillsammans en
enhetlig macrovisionavkodare. Du hamtar din TS61-modul (om du har byggt ngon) och
ansluter den mot MV41-modulen enligt kopplingsschemat. Hur detta ska se ut i mekanisk
mening &r upp till var och en. Sedan blir det forstas en del kabelkopplingsjobb ocksa.

Macrovision bestar av en samling pulser som har adderatstill en vanlig videosignal.
Pulsernaligger i omradet mellan vertikalsynk- och horisontalsynkdeleni en CVBS-signal.
Det s& kallade bildslackningsintervallet. Ytterligare pulser gér att finna precis mellan
linjernas slut och vertikal synkpulsen. Dessa stérpulser har ganska hog amplitud, som aven
varierar kontinuerligt. Resultatet blir att en videobandspelare som forsoker att avlasa
videosignalen far stora problem med béde ljusstyrkan och med synkroniseringen. En TV
daremot paverkas inte namnvart av dessa storpulser, forutom en nagot samre bild.

For att kunna dterstélla den med pulser palagda videosignalen krévs en avsevard precision
fran avkodaren. Med precision syftar man pa det korta men betydel sefulla omrédet fore
vertikal synkpulsen. Genom att anvanda en lamplig utgang pa 4060-réknaren pa TS61-
modulen kan man f& den decimalraknande logikkretsen 4017 att bilda en stabil puls som
borjar innan och técker hela bildslackningsintervallet. Denna puls ansluts till ett komplex av
grindar med tillhérande fordrojningar. | detta skede vet man den exakta positionen dér den
macrovisionharjade delen av videosignalen haller till. Slutkorrigeringen utfors genom att
dessa omraden avlankas och byts ut med vanliga” svartalinjer”.

Om négon avser att tillverka och nyttja en avkodare for Macrovision géller féljande:
Det &r endast tillatet att gora en kopia, for eget bruk.



MACROVISIONAVKODARE
MV42

Ar den automatiska varianten av MV 41. Den & identisk med MV 41 forutom en extra
logikkrets, som & en 4011B plus tillhérande komponenter. Detta tillbehor reagerar pa
mangden av linjesynkpulser i en videosignal. Har vi en macrovisionkodad videosignal pa
tréden, kommer det att varafler linjesynkpulser &n normalt i bildsléckningsintervallet.
Anvander vi en nandgrind som komparator kan man vélja att placera en likspanning nagot
over halva matningsspanningen och mot dess ingang enligt Ug,,. Den skillnad i pulstéthet
som en normal videosignal har gentemot en macrovisionkodad videosignal, leder till en
mindre v-formad puls eller en stérre V-formad puls. Den stérre V-formade pulsen, sticker
ner en bit under likspanningsnivan och skiftar det logiska tillstandet. Fortséttningsvis
behovs en likriktardiod och ett |gpassfilter, darefter kan vi styrakodnings varaeller icke
vara

Uppstar problem, d.v.s. att automatiken inte fungerar som det var ténkt s beror det troligtvis
palogikkretsen IC5 (4011B). Dér just ditt exemplar inte har de normala vaxlingslagena for
omslaget mellan de olikatillstanden. For att rada bot pa detta kan man experimentera med
motstandsvardena for R19 och R20. §av har jag inte hittat nagon 4011B med en sadan
avvikande karaktar.

Man kan véljalayouten for en MV 42:a men enbart bygga den som en MV41l:a. Visar det sig
i framtiden att man anda vill ha automatiken, kan man byggatill detta da.



SCHEMATISK OVERSIKT
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KRETSSCHEMA
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KRETSSCHEMA
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KOMPONENTPLACERING

55mm

5mm

SMR1206: SMC1206:

Andra kondensatorer:

C1-C4 = 4u7, Tantal, ytmonterad
C7 = 220y, E-lyt. Hilmonterad
C8 = Reserv

IC- kretsar (hdlmonterade):

1) LM318, bredbandig enkel op
2) 4066B, 4x analog switch

3) 4011B, 4x nand

4) 4017B, decimal raknare

R1 =75Q

R2 = 100k

R3 =1k

R4 = 10k

R5 = 22k

R6 = 2k2

R7 =220Q
R8 = 68Q

R9 = 2k2

R10 = 2k2
R11 =10k
R13 = 2k2
R14 = 2k2
R15 = 5- 10k
R16 = 30- 60k
R17 = 30- 60k
R18 = 10k

C5=1p

C6 =100n
C9=1n

C10 =100n
C11=10n
C12=10n
Cav = 10nx2

Ovriga komponenter:

R12&P1 = 50-100Q, beror pa matnings-
spanningen och pa videosignalens niva.
D1&D2 = LL5817, ytmonterad

D3&D4 = BAS32, ytmonterad

Enkelsidigt eller dubbelsidigt kort. Till
jordplanet borras 10 st. jordgenomféringar
(hal) som ar markerade pa mosterkortet.
Jordplanet kan aven bestd av plat. Inga andra
héal ska borras, férutom skruvhalen
- om den ska skruvas? For C7 ska
minusbenen fungera som jordgenomféring.
T1 placeras over eller under kortet.
Temperaturen pa T1 och R7 beror pa U.
Ovriga komponenter ska ytmonteras.

T1=BC547B
PROJEKT | Macrovisionavkodare
MODUL Undermodul till TS61
MODELL | MV41 |
REVISION | A-1 | RITNING: 1av 1
OVRIGT | -
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KOMPONENTPLACERING

70mm

SMR1206: SMC1206:
R1 =75Q C5=1p

R2 = 100k C6 =100n
R3 =1k C9=1n

R4 = 10k C10 =100n
R5 = 22k C11=10n
R6 = 2k2 C12=10n
R7 =220Q C13 =100n
R8 = 68Q C14 =100n
R9 =2k2 Cav = 10nx3
R10 = 2k2

R11 = 10k

R13 = 2k2

R14 = 2k2

R15 = 5- 10k

R16 = 30- 60k

R17 = 30- 60k

R18 = 10k

R19 = 2k2

R20 = 4k7

R21 =1M

70mm

DC+

5mm

Andra kondensatorer: Ovriga komponenter:
C1-C4 = 4p7, Tantal, ytmonterad R12&P1 = 50-100%, beror pa matnings-
C7 = 220y, E-lyt. Hilmonterad spanningen och pa videosignalens niva.
C8 = Reserv R22 = (U-2)/1 gp
D1&D2 = LL5817, ytmonterad
IC- kretsar (hdlmonterade): D3-D6 = BAS32, ytmonterad
1) LM318, bredbandig enkel op T1=BC547B
2) 4066B, 4x analog switch
3) 4011B, 4x nand
4) 4017B, decimal rdknare
5) 4011B, 4x nand

Enkelsidigt eller dubbelsidigt kort. Till
jordplanet borras 11 st. jordgenomféringar
(hal) som ar markerade pa mosterkortet.
Jordplanet kan aven bestd av plat. Inga andra
héal ska borras, férutom skruvhalen

- om den ska skruvas? Fér C7 ska PROJEKT [ Automatisk Macrovisionavkodare

minusbenen fungera som jordgenomféring. MODUL | Undermodul ill TS61

T1 placeras over eller under kortet. MODELL | MV42 |

REVISION | A-1 | RITNING: 1av 1

Temperaturen pa T1 och R7 beror pa U.

Ovriga komponenter ska ytmonteras. OVRIGT

B. Lindqvist |




